
u
M M

EI
dx

Q Q

GA
dx

N N

EA
dxw

p p p= + +ň ňňk

Wzór Maxwella - Mohra

Wpływ sił wewnętrznych

Wpływ temperatury

DT T TD G= -

DT
T T

Td g

m0
2

=
-

-

u
T

h
Mdx T Ndxt = +ň ň

a
a

D
D 0

Wpływ podpór sprężystych

Wpływ osiadania podpór

Całkowite przemieszczenie

u R Rf
R R

k
s p

p= =

u Ro = D

u u u u uw t s o= + + +

Uwaga

Wsp k ółczynnik - współczynnik ścinania

Prostokąt  k= 1.2

Uwaga - przypomnienie z wytrzymałości materiałów

Praca momentu zginającego

L
M

EI
dxg= ň

1

2

2

Dwuteownik k = =
-

A

A

A

g h tsrodnika ( )2
b

h

t

g



hL1
2

fL2
3

L

L/3

h
h

3

L

L/2

f
f2

5

fL2
3

L
3L/8

f
2
5

L

a

b

aL
2

b
3

1
6

abL

b
3

f

L

a

b

aL
2

2b
3

1
3

abL

2b
3

Pola powierzchni oraz położenia środków ciężkości
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